1 2 4
n
RESET J2 D15/SCL 1
LE/|31 D11/MOSI q D14/SDA |
/ D12/MISO ;é
D13/SCK B3 |||-GND Q2 D13/SCK g GND | 3
S1 b ] R13 SDA D13/SCK
DTR 4 1 5
A SCL 5 D12/MISO ' 6
RESET I GND D2 6 D11/MOSI 7
LED2 X1 2 D10/SS | 5
/Zf X0 8 D9 L9
+3V3} ” I | |' GND L 10
R16 RTS
+5V
Q3 J5 3
GND A0 —
= us GPIO0 ; ;
UsBL - . CH340G " +3V3 13 R;ZER | 3
— +:
1 XusB USBVCC RX0 RIT 2 | %Tg R\S/ZCS(; %5( —_— é | é
vee — f'\/ TX1 R18 3 RXD RTS | 4 RTS 6 6
o L2 2 3 DR +3V3
>3 o ci pt3V3—5— V3 DIR T VI !
e % Il —2——— UD+ DCD ' 8
O I B | - =— UD- RI —% R7 EN 11
e a1 X DSR =
GNDI|||—< =v1 X0 TS = oD
= c12 NT R\ RESET GND
GND H
+3V3 R12 U4
AN = RESET l | RESET ESP8266 MODEL XD 6 TX1
o 10 AC % ApcouT RXD —1>—RX0
R4 D9 = 1 EN GPIO5 —
b STScacE| GPIO16/WAKE GP104 = 58
— Do 6] GPIOL4/CLK GPIOO —3% =
GND DiUMOSI_7_| CRILZMISY) CRI02 0 D10/SS
R15 DIUMOSL_— | GPI013/MOSI HSPICS/GPIO15
- DI0/SS +3V3 8 | vee GND |
o1 +5V +3V3 a
pssvee 2 G E SN 5 out A by = cs 3% 2 =
T 5 _I:m +C2 GND SavSs GND
& RS R6 | 8333033
- ’I\ T Ao |||,GND D @ d
R1 R2 H > =
VIN ‘ P 8 GND e v e e
= ol s
GND 3| 3| | o| 3| 3
ILca D1
IN BS I ||'
o~ |
: b | N RobotOyn’
% PWRIN ” VIN EN7 U3 3sw Y T ﬂ ﬂ Hl'l
MP2307 T
3 SR8 8 5
q:nll_tL T 8 e www.robotdyn.com
— +
= —=Cé6 GNQT Jcome 10
R 4|\107




