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Introduccidon a ACECode

l. Introduccion a ACECode

ACECode es una herramienta de programacion grafica que permite a los
usuarios programar simplemente arrastrando bloques, sin necesidad de
dominar lenguajes de programacién complejos. ACECode cubre todas las
funciones de la programacion grafica de Scratch y, sobre esa base, afiade un
maodulo de control de robots, lo que permite a los usuarios disefiar sus propias
creaciones robaticas utilizando programacion grafica, reduciendo la dificultad

del desarrollo y programacion de robots.
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ll. Descargar e instalar ACECode
Paso 1: Descarga el programa de instalacion de ACECode desde el sitio
web oficial. Inicia sesibn en el sitio web oficial de ACECode:

https://www.acebott.com/pages/software, ingresa a la interfaz de descarga del

software, selecciona la version de ACECode para el sistema Windows y haz

clic en "Download Windows" para comenzar la descarga.

https://acebott. com/
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4. Add the weather station extension.

Important: If you previously downloaded ACECode, please uninstall ACECode first and then install ACECode ,If you encounter
any technical problems, feel free to contact us at support@acebott.com

Download Windows Download Mac X64 Download Mac ARM64

Nota: Si descargas un paquete comprimido, por favor descomprimelo y

luego procede con los pasos de instalacion posteriores.

Paso 2: Haz doble clic en el instalador descargado y sigue las
instrucciones para instalar ACECode. Aqui tomamos como ejemplo la

instalacion en el sistema Windows para la demostracion.

1. Después de que la descarga esté completa, aparecera el archivo del
paquete de instalacion como se muestra en la imagen. Haz clic para instalar el

software.
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ACECode Setup
2.0.0.exe

2. Después de hacer clic en el software, aparecera la siguiente interfaz.

Selecciona "Install". Puedes elegir la ruta de instalacién predeterminada o

https://acebott. com/
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seleccionar la ruta de instalacién del software por ti mismo.

i=: ACECode Setup -

Choose Install Location
Choose the folder in which to install ACECode. &

Setup will install ACECode in the following folder. To install in & different folder, dick Browse
and select another folder, Click Install to start the installation.

Destination Folder

|D:\ACECode] | ’_Bgowse. .

Space required: 1.1GB
Space available: 462.4 GB

ACECode 1,0.5

! Install | Cancel

3. El software ACECode se esta instalando.

<. ACECode Setup —

Installing E
Please wait while ACECode is being installed. ..

ACECode 1,05

< Back Mext = Cancel

4. La instalacion ha finalizado.

https://acebott. com/
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i=. ACECode Setup

Completing ACECode Setup

ACECode has been installed on your computer.

Click Finish to dlose Setup.

< Back Finish Cancel

5. Busca el acceso directo de ACECode en el escritorio y haz doble clic

para abrir ACECode.

o4 BCECode2 00
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Paso 3: Instalar el controlador de puerto serie (omitir si ya esta instalado)

1. Abre ACECode, haz clic en el boton de conexion del puerto serie, y en
las opciones emergentes, selecciona "one-click install serial driver". Al hacer
clic, se instalaran secuencialmente los controladores de puerto serie

https://acebott. com/
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necesarios para las dos placas controladoras compatibles con ACECode,

ESP8266 y ESP32.

no devices were found

one-click install serial driver

2. Haz clic en "Next" segun las indicaciones.

CP210x USB to UART Bridge Driver Installer

Ny Welcome to the CP210x USB to
Q‘ UART Bridge Driver Installer

3

This wizard will help you install the drivers for your CP210x
LUSB to UART Bridae device.

To continue, click Next.

Back Mext = Cancel

3. Después de hacer clic en "l accept this agreement”, haz clic en "Next"
nuevamente.

CP210x USB to UART Bridge Driver Installer

Ij

- To continue, accept the following license agreement. To read the entire
- agreement, use the scroll bar or press the Page Down key.

LICENSE AGREEMENT A
SILICON LABS VCP DRIVER
IMPORTANT: READ CAREFULLY BEFORE AGREEING TO TERMS

THIS PRODUCT CONTAINS THE SILICON LABS VCP DRIVER AND
INSTALLER PROGRAMS AND OTHER THIRD PARTY
SOFTWARE . TOGETHER THESE PRODUCTS ARE REFERRED TO

AS THE "LICENSED SOFTWARE". USE OF THE LICENSED
SOFTWARE 1S SUBJECT TO THE TERMS OF THIS LICENSE v

I@;i"'c.', ] Save As Prirt
(_) | dont accept this agreement

< Back um: ||| Cancel |

4. Haz clic en "Finish", la primera instalacion del controlador se ha

https://acebott. com/
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CP210% USE to UART Bridge Driver Installer

Completing the Installation of the
CP210x USB to UART Bridge Driver

~

The drivers were successfully installed on this computer.

You can now connect your device to this computer. f your device
came with instructions, please read them first.

Driver Mame Status

% Silicon Laboratories (sila... Ready to use

5. A continuacion, aparecera una ventana emergente para la instalacion
del segundo controlador; haz clic en "Install".
#8 DriverSetup(X64) - *

Device Driver Install # Unlnstall

Select INF CH341SER. INF V}
i WCH.CH
INSTALL
I |__ USB-SERIAL CH348
| 88/88/2014, 3.4.2814
UNINSTALL
HELP

6. Después de que se complete la instalacién, aparecera un mensaje

indicando que la instalacion fue exitosa.

https://acebott. com/
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Device Driver Install 7 UnlInstall

Select IHNF |cH3u1SEn.1NF "

DriverSetup poal

o The drive is successfully Pre-installed in advance!

|

e e | =

7. Para confirmar si la instalacién fue exitosa, conecta un extremo del
cable USB a la placa controladora ESP32 y el otro extremo a un puerto USB
en la computadora. En ACECode, verifica el botdon de conexién del puerto
serie. En este momento, se afadira un nuevo puerto serie, representando la
placa controladora conectada. Si esto ocurre, indica que el controlador del

puerto serie se ha instalado correctamente.

'ﬁ]‘ Mot connected ﬂl ESP32 @I

& COM13

10 o

one-click install senal driver _ |

lll. Modo en linea y modo de carga

Actualmente, ACECode soporta dos modos de desarrollo: el modo en
linea y el modo de carga. El modo en linea permite la depuracion en linea, lo
que facilita la depuracion del programa en tiempo real, siendo conveniente y
rapido; el modo de carga sirve para cargar el programa escrito a la placa de
control ESP32 (u otra placa de control). Después de que la carga sea exitosa,
el programa puede ejecutarse en el ESP32 sin necesidad de la computadora

(la placa de control debe estar alimentada externamente).

Not connected @

A continuacion, se utiliza la placa de control ESP32 como ejemplo para

https://acebott. com/
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demostrar como usar ACECode en modo en linea y modo de carga.

Paso 1: Conectar ACECode y la placa de control ESP32

1. En la lista de placas de control de ACECode, selecciona la placa de

control ESP32. Por defecto, el software selecciona ESP32.

Mot connected @

3

ESP32
ESP8266

2. Busca el boton de conexién de comunicacion serie en la interfaz de
ACECode. El estado de la conexion de la comunicacion serie se mostrara en
el boton. Coloca el raton sobre el botdn de conexién de comunicacion serie, y
aparecera automaticamente la lista de puertos de comunicacion serie en la
computadora; cuando no se detecte ningun dispositivo, aparecera el mensaje

"no devices were found".

Not connected @

| no devices were found |
r-“

3. Cuando conectemos el ESP32 a la computadora con un cable de datos,
se afadira un nuevo puerto a la lista de informacién de puertos de
comunicacion serie. El numero del puerto es aleatorio y cambiara segun la
situacién real. Haz clic en el puerto recién afadido para establecer una
conexién de comunicacion entre ACECode y el ESP32. Después de que la
conexion sea exitosa, el estado de la conexion en el botdon cambiara de "Not

connected" a la informacién del puerto conectado.

https://acebott. com/
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Nota: El suministro de energia USB puede ser insuficiente, por lo que se
requiere una fuente de alimentacion externa. Por favor, conecta el ESP32 con
una fuente de alimentacion adecuada y enciende el interruptor de

alimentacion.
Paso 2: Modo en linea

1. Escribe el siguiente codigo en modo en linea para hacer que el LED

integrado en el ESP32 parpadee.
Nota:

1. EI LED esta integrado en la placa de control ESP32 y esta conectado al
puerto I/O 2. El efecto de esta instruccidén hara que el LED parpadee durante 1

segundo encendido y 1 segundo apagado.

2. La esquina superior izquierda del software ACECode tiene una funcién
de busqueda que se puede utilizar para encontrar rapidamente las

instrucciones de bloques necesarias.

2. Después de escribir el codigo, depuralo en linea. Haz clic en el cédigo
para ejecutarlo. El codigo se pondra de color amarillo, indicando que esta en
ejecucion. ElI LED en el ESP32 se encendera durante 1 segundo y luego se
apagara durante 1 segundo de manera repetida. Haz clic nuevamente en el

cbdigo para detener su ejecucion.

https://acebott. com/
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single LED 2« on v

single LED 2w on *

Paso 3: Modo de carga

1. Después de completar la depuracion, cambia al "modo de carga" y
cambia el comando de inicio del programa a "iniciar el programa". En el "modo

de carga", necesitas usar este comando para iniciar el programa.

single LED 2 = on v

A
i |
=
| |

-

single LED 2 = on v

2. En este punto, puedes ver que en el "Modo de carga" de ACECode, se
generara de manera simultanea el codigo correspondiente en lenguaje C vy

Python para satisfacer las diferentes necesidades de los usuarios.

https://acebott. com/
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arduino v (+)Upload

python Manual
| Generate | Editing

Lo 2 ch g B

void setup ()

void loap() |
led 2. openlED()
delay (1l # 10007 ;
13 led 2. clozelED()
delayil * 1000}

3. Haz clic en el botén "Upload" para subir el programa. Cuando el
progreso de carga alcance el 100%, la carga sera exitosa. Después de que la
carga sea exitosa, el programa podra ejecutarse en la placa de control ESP32
sin necesidad de la computadora, es decir, puedes desconectar el cable de
datos y dejar que el programa se ejecute de manera independiente en el

ESP32 (conecta el ESP32 a una fuente de alimentacion externa).

Upload mode

Upload progress:100%
(e

4. Si la carga falla, puedes depurar segun el mensaje de error que

aparece en la esquina inferior derecha de la consola. Por ejemplo, segun el

https://acebott. com/
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mensaje de error a continuacién, puedes verificar si ACECode y el ESP32
estan correctamente conectados.

[93mAdafruit GFX Libraryesc[0m
c[93mAdafruit BusIO
93mAdarfruit
[Om
madafruitc
93msroesc [0m

:haceb
:\aceb

:haceb

esc [92mVersions:c [Om esc[90mPathesc [
2.0.14 e [90mC:\Users\GS2306J5

S5erial port COM11

A fatal error occurred: Could not open COM11, the port

Failed upleoading: uploading error: exit status 2

https://acebott. com/
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